KOO RDINATENTRAN S FO RMATI ON (Vier-Parameter-Transformation)

Anlage zu Aufgabe

gegeben:  Koordinaten von zwei identischen Punkten (A,E = Passpunkte) und X X
Koordinaten der gesuchten Punkte im alten System =
gesucht: Koordinaten (yj;xj) der gegebenen Punkte im neuen System 5
Formeln: yi = yn+sinti-si (Pj = gesuchter Punkt im neuen System) oA o
Xi = Xn+ COSti- Si (P = Punkt im neuen System, an den polar angehangt wird)
y
Hinweis: Wenn die identischen Punkte auf der x"-Achse des alten Systems liegen ("Kleinpunktbe-
rechnung”), ist t'aeg = 0, d. h. ¢ = tae. Flr Polarvermessungen in den LS 000, 050 - 098, y
099 und LS 100 ist m = 1 (Drei-Parameter-Transformation).
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